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-あなただけの地上絵を-



対象者

概要と目的
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スポーツ庁平成30年度「スポーツの実施状況等に関する世論調査」より

ウォーキング 階段昇降 体操仕事や家事
が忙しいから

面倒くさ
いから

お金に余裕が
ないから

年をとった
から

トレーニング



花の絵の例



四つ葉のクローバー



共有

ランキング

協力



実績

統計

バックアップ



運動+GPSアートで日々の
運動のモチベーションアップ！

強力で安全なルート作成機能と
ナビ機能

複数人で楽しめる
ソーシャル機能



バックアップ用の座標群
生成した画像

コメントや評価した情報
各種速度などの数値

他の人の画像・ランキングの順位
再描画用の座標群

コメントや評価された情報
各種速度などの数値

衛星

地図情報サーバー

地図、標高のデータ



STRAVA:アスリート向けのアクティビティ・ルート共有アプリケーション
TRACE:ワシントン大学が開発した、一筆書きで描いた絵からルートを自動生成、案内する
Runkeeper:GPSまたは手動でアクティビティを記録可能
Runtrip:ランニングコースの共有やランニングイベントの開催が可能
Runtastic:世界中のユーザーと競い合えるなど運動習慣継続の助けとなる仕掛けがある



ルート自動作成アルゴリズムの流れ

すでに地図画像から交差点の抽出まで
できています！

画像認識の際には道路の色で高速道路など
を除外することで安全なルートを作成します。



タスク 6/29 7/6 7/13 7/20 7/27 8/3 8/10 8/17 8/24 8/31 9/7

サーバー

登録DBの作成

対クライアントAPI

認証

クライアント

GPS座標取得及び描画

地図・標高情報取得及び描画

UIデザイン

速度取得・表示

複数人で一つの絵を描画

ルート検索アルゴリズム

画像・コメント等情報取得登録

スマートウォッチ連携

認証及びバックアップ

その他
実証実験

ブラッシュアップ

実証実験は

実際に作成され
たルートを走り、
ナビ機能やソー
シャル機能など
が動作するか、
扱いやすいかを
検証し、改良を
重ねます。

OS:Windows10,macOS,ArchLinux及びその派生
開発フレームワーク:Flutter,Django,OpenCV
言語:Dart,Python,C++

開発環境

利用者端末:Android搭載端末,
wear os by google搭載端末
サーバー実行環境:Heroku(PaaS)

実行環境


